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OBJETIVOS
Desarrollar las jerarquias conceptuales correspondientes a la automatizacion industrial y desarrollar habilidades
y competencias para planificar , disefiar y programar arquitecturas distribuidas de automatizacion industrial.

CONTENIDOS MINIMOS

PROGRAMA SINTETICO

. Introduccién a la automatizacion industrial

. Sensores, transmisores y detectores

. Actuadores y preactuadores

. Interfase Hombre maquina

. Circuitos de comando eléctricos

. Sistemas neumaticos

. Controladores programables

. Redes digitales para el control de procesos

coO~NO U~ WNPE

PROGRAMA ANALITICO

1. Introduccién a la automatizacion industrial

Definicion de la automatizacion y control industrial. Desarrollo historico. Esquema basico de automatismos.
Componentes basicos: sensores e instrumentos, actuadores y preactuadores, controladores, interfase
hombre maquina, interfase con otros procesos. Control de fabricacion y control de procesos. El concepto CIM.
Arquitectura de sistemas de automatizacion industrial. Ejemplos de instalaciones automatizadas. Evolucion
historica de distintas tecnologi-as utilizadas.

2. Sensores, transmisores y detectores

Concepto de transmisor. Transmision de variables en ambientes industriales. Diferencia entre detector, sensor
y transmisor. Fines de carrera. Detectores inductivos. Detectores capacitivos. Detectores fotoelectricos.
Utilizacién de sistemas de vision. Transmisores de temperatura, presion , nivel y caudal . Transmisores
inteligentes.

3. Actuadores y preactuadores

Concepto de actuador y preactuador. Actuadores eléctricos: utilizacion de motores. Aparatos de maniobra y
proteccién de motores eléctricos: contactor, relé térmico , fusible , capacitor, interruptor , seccionador.
Valvulas de Control. Variadores de velocidad. Arrancadores suaves

4. Interfase Hombre méaquina
Concepto de interfase hombre maquina. Botoneras . Terminales de operador. Utilizacion de Pc’s. Software de
supervision industrial . Integracion con otros sistemas

5. Circuitos de comando eléctricos
Concepto de circuitos de comando eléctrico. Utilizacion actual. Simbologia. Disefio de circuitos: arranque
directo, inversores de marcha. Utilizacion de temporizadores. Utilizacién de contactores auxiliares y relés.

6. Sistemas neuméticos
Utilizacién y limitaciones de la neumatica a nivel industrial. Alimentacidon neumética. Valvulas direccionales.
Cilindros. Potencia y control neumaticos. Circuitos electroneumaticos .

7. Controladores programables

Definicién. Estructura basica. Clasificacion. Seleccién. Programacién en lenguaje a contactos . Contactos y
bobinas. Temporizadores y contadores. Manejo de entradas y salidas analdgicas . Concepto de modulos
inteligentes. Utilizacidn de reloj calendario. Programacion secuencial. Controladores para procesos continuos.

8. Redes digitales para el control de procesos

Comparacién entre redes industriales y redes de datos . Modelos de cooperacién y mecanismos de acceso al
medio . Control de flujo y de errores . La capa aplicacion . Los dispositivos virtuales . Necesidad de Schedulling.
Alimentacién de dispositivos . Opciones de seguridad intri-nseca. Buses de campo : Foundation Fieldbus ,
Profibus, ASi,CAN, Device Net . Ethernet industrial. Wireless industrial
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REGIMEN DE CURSADA

Metodologia de ensefianza

Se desarrollan diversas estrategias docentes : explicaciones dialogadas , trabajos grupales , analisis de casos,
resolucion de problemas . El eje central lo constituye el desarrollo de un proyecto de aplicacion y las practicas en
laboratorio .

Algunos temas de la materia se desarrollan en modalidad a distancia , lo que se indica oportunamente a traves
del campus FIUBA .

Modalidad de Evaluacion Parcial

Evaluacion continua en las clases de laboratorio y del Proyecto, una evaluacién parcial, una evaluacion
integradora final centrada en el Proyecto . Para las clases que se desarrollen en modalidad a distancia se
beberan completar las actividades obligatorias de cada clase
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CALENDARIO DE CLASES

Semana Temas de Resolucion Laboratorio Otro tipo Fecha entrega | Bibliografia
teoria de problemas Informe TP basica
<1> Introduccion a Presentacion del Laboratorio BOLTON
09/03 al 14/03 | la
automatizacion
<2> Circuitos de Circuitos de comando Circuitos de comando Simulacion
16/03 al 21/03 | potenciay eléctricos eléctricos
comando /
detectores
<3> accionamient | Circuitos de comando Circuitos de comando Simulacion
23/03 al 28/03 | os eléctricos eléctricos eléctricos
<4> accionamient | Circuitos de comando Circuitos de comando
30/03 al 04/04 | os eléctricos eléctricos eléctricos
<5> Controladores | Relé Inteligente Relé Inteligente Simulacién
06/04 al 11/04 | Programable
s- Bésico
<6> Controladores | Relé Inteligente Relé Inteligente Simulacion
13/04 al 18/04 | Programable
s- Basico
<7> Controladores | PLC Compacto PLC Compacto Simulacion

20/04 al 25/04

Programable
s- Secuencial

<8> Controladores | PLC Compacto PLC Compacto
27/04 al 02/05 | Programable

s- Avanzado
<9> Neumética PLC Compacto PLC Compacto
04/05 al 09/05
<10> Transmisores | PLC Compacto PLC Compacto
11/05 al 16/05 | / Vélvulas

de control
<11> Controladores | PLC modular PLC modular
18/05 al 23/05 | de Procesos
<12> Software de PLC modular PLC modular
25/05 al 30/05 | supervision
<13> Comunicacion | PLC modular PLC modular
01/06 al 06/06 | es

industriales
<14> Buses de Buses de campo Buses de campo
08/06 al 13/06 | campo
<15> Ethernety Buses de campo Buses de campo
15/06 al 20/06 | wireless
<16> Proyecto Proyecto Integrador Proyecto Integrador
22/06 al 27/06 | Integrador
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CALENDARIO DE EVALUACIONES

Evaluacion Parcial

Oportunidad Semana Fecha Hora Aula
1° 10:00

20 10:00

30 10:00

40

Observaciones sobre el Temario de la Evaluacién Parcial

la evaluacion es continua

Otras observaciones

Las fechas de evalaucion se acordaran con los estudiantes inscriptos. La 2a oportunidad de recuperacion se acordara con cada uno de

los estudiantes que deban rendirla
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