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OBJETIVOS

* Que el alumno sea capaz de identificar el sistema necesario, sus componentes en el marco de manufactura
integrada por computadora aplicando los conocimientos en un trabajo final integrador.

CONTENIDOS MINIMOS

PROGRAMA SINTETICO

Automatizacion de Plantas con sistemas de manufactura Integrada por Computadoras, Robética, CNC, PLC,
Bus de Campo, SCADA, Sistemas de Planificacién, Sistemas Basados en Conocimiento, Sistemas de
Seguridad Industrial en el contexto de un Proyecto integrador: relevamiento de necesidades, especificacion de
requisitos, analisis y disefio de un CIM con componentes inteligentes Sistema de planificacion basado en el
conocimiento para ensamblaje mecéanico usando robots. Diagnostico basado en el conocimiento en ingenieria
de procesos. Seguridad Informatica en el Contexto de Sistemas de Infraestructura Industrial, Sistemas
Intelgentes aplicaciones en la Industria ( RN, AG ,ML), Industria 4.0.Procesos de informacién y decision para
sistemas de manufactura flexible. Diagnostico basado en modelos para el control de una planta . Proyecto
integrador.

PROGRAMA ANALITICO

UNIDAD 1:

Robdtica Integrada a la Manufactura:Concepto de Robot, Antecedentes Clasificacion grados de libertad, energia,
niveles de control, nivel de inteligencia, aplicaciones, actuador final, neumatico, hidraulico,eléctrico, trabajo
robotizado justificacion ventajas y desventajas, controlador, marcos,de referencia, Lenguajes de programacion

UNIDAD 2:

Control por Computadora:Control Numérico por Computadora (CNC) Ventajas principales de un equipo de
CN,aplicaciones, standares de controladores, flujo de procesamiento, programacion CNC,aplicacion de codigos
de maquinado. Autdbmata programable, PLC-Siemens Simatic S7,Simatic WinCC (HMI) / Web Navigator.

UNIDAD 3:

Automatizacion de Planta:Automatizacion, sistema de control, Bus de campo, Fieldbus-Foundation,
Modbus,Interbus-S, Controlnet, Profibus, Canbus, sensores y transductores, Clasificacion segun el tipo de

sefial de salida, su fuente de alimentacién, el tipo de magnitud fisica a detectar, especificacion de sensores.
SACADA, casos tipo planta de tratamiento de aguas residuales, Control Remoto del Nivel de Tanques de
Combustibles.PROCESOS DE INFORMACION Y DECISION PARA SISTEMAS DE MANUFACTURA FLEXIBLE.
Planificacién y control en un sitema de manufactura flexible. Funciones de control y planificacion genéricas.
Requerimientos para la representacion del conocimiento. Representacion orientada a objetos.

UNIDAD 4:
Industria 4.0, caracterisiticas, modelos, propuestas de distintos paises, tecnologias EOT, BIG DATA, RA, RV,IA

UNIDAD 5: Seguridad Informatica Industrial, conceptos generales , Arquitecturas de aplicacion Industrial,
Componentes, presentacion de casos.,

UNIDAD 6: PROYECTO INTEGRADOR. Relevamiento de necesidades. Especificacion de Requisitos. Analisis
y Disefio de un CIM con componentes inteligentes
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Material Publicado por la catedra en el sitio http://Isia.fi.uba.ar/category/materias/

REGIMEN DE CURSADA

Metodologia de ensefianza

Se presentaran guias de estudio para cada una de las unidades tematicas del programa. Las guias seran
discutidas entre los docentes y los alumnos y elaboradas por los alumnos en forma escrita a través de
informes que seran calificados.

Modalidad de Evaluaciéon Parcial

Consistira en la calificacion de los informes en fechas a convenir con los alumnos. Los contenidos tedricos
seran integrados mediante un trabajo de desarrollo o de iniciacion a la investigacion y con un examen integrador
de las unidades.
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CALENDARIO DE CLASES

Semana

Temas de teoria

Resolucién
de problemas

Laboratorio

Otro tipo

Fecha entrega
Informe TP

Bibliografia
béasica

<1>
09/03 al 14/03

Unidad |

TP
AUTOMATIZACION

http://materias.fi.uba.ar/7566/

<2>
16/03 al 21/03

Unidad |

TP
AUTOMATIZACION

http://materias.fi.uba.ar/7566/

<3>
23/03 al 28/03

Unidad |

TP APLICACION
SISTEMAS
INTELIGENTES EN
CiM

http://materias.fi.uba.ar/7565/

<4>
30/03 al 04/04

Unidad Il

SITEMAS
INTELIGENTES EN
CIM

http://materias.fi.uba.ar/7565/

<5>
06/04 al 11/04

Unidad Il

SISTEMAS
INTELIGENTES EN
CIM

http://materias.fi.uba.ar/75665

<6>
13/04 al 18/04

Unidad Il

TP FINAL
INTEGRADOR
DESARROLLO
PROTOTIPO
SISTEMA
INTELIGENTE EN
UNA PLANTA

http://materias.fi.uba.ar/7566/

<7>
20/04 al 25/04

Unidad Il

TP FINAL
INTEGRADOR
DESARROLLO
PROTOTIPO
SISTEMA
INTELIGENTE EN
UNA PLANTA

http://materias.fi.uba.ar/7566/

<8>
27/04 al 02/05

Unidad IV

TP FINAL
INTEGRADOR
DESARROLLO
PROTOTIPO
SISTEMA
INTELIGENTE EN
UNA PLANTA

http://materias.fi.uba.ar/7566/

<9>
04/05 al 09/05

Unidad IV

EXAMEN PARCIAL

<10>
11/05 al 16/05

Unidad V

TP FINAL
INTEGRADOR
DESARROLLO
PROTOTIPO
SISTEMA
INTELIGENTE EN
UNA PLANTA

<11>
18/05 al 23/05

Unidad V

TP FINAL
INTEGRADOR
DESARROLLO
PROTOTIPO
SISTEMA
INTELIGENTE EN
UNA PLANTA

<12>
25/05 al 30/05

Unidad VI

PRESENTACION
PRELIMINAR TP
FINAL
INTEGRADOR
DESARROLLO
PROTOTIPO
SISTEMA
INTELIGENTE EN
UNA PLANTA

<13>
01/06 al 06/06

Unidad VI

TP FINAL
INTEGRADOR
DESARROLLO
PROTOTIPO
SISTEMA
INTELIGENTE EN
UNA PLANTA
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Semana Temas de teoria Resolucion Laboratorio | Otro tipo | Fecha entrega Bibliografia
de problemas Informe TP béasica
<14> Prueba integradora TP FINAL
08/06 al 13/06 INTEGRADOR
DESARROLLO
PROTOTIPO
SISTEMA
INTELIGENTE EN
UNA PLANTA
<15> RECUPERATORIO PRIMER
15/06 al 20/06 RECUPERATORIO
<16> RECUPERATORIO SEGUNDO
22/06 al 27/06 RECUPERATORIO
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CALENDARIO DE EVALUACIONES

Evaluacion Parcial

Oportunidad Semana Fecha Hora Aula
1° 12 02/11 18:30 422
20 13 09/11 18:30 422
3° 15 23/11 18:30 422
40 15 26/11 18:30 422
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